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ABSTRAK

Kebutuhan akan lahan parkir semakin meningkat tahun demi tahun.
kenyataannya di lapangan pengunjung suatu pusat retail seringkali merasa
kerepotan ketika akan memarkir mobilnya, pengunjung harus berkeliling dari tiap-tiap
lantai untuk mencari parkir yang kosong. Untuk mengatasi masalah tersebut penulis
ingin membuat suatu sistem pencarian parkir kosong pada lahan parkir mobil.
Permasalahan tersebut timbul disebabkan Tidak adanya informasi tentang status

tempat parkir apakah ada yang kosong atau sudah penuh.

Untuk memperbaiki System tempat parkir konvensional itu penulis merancang
smart parking System yang memiliki fitur : 1. tempat parkir yang ergonomis
berkenaan dengan ergonomis secara visual dengan menggunakan display papan
informasi digital yang sesuai dengan kebutuhan tempat parkir, 2. sistem informasi
ketersediaan slot parkir 3. sistem registrasi dengan RFID card dan E-money untuk

meningkatkan keamanan tempat parkir.

Dari simulasi sistem yang dilakukan pada sebuah miniature diketahui System
dapat bekerja dengan baik, dan dari simulasi yang dilakukan dengan software “Arena
Rockwell” Smart Parking System terbukti mampu lebih Effisien dengan mengurangi

waktu yang tidak memberikan nilai tambah / non value added.

Kata Kunci : Smart Parking System, Slot Parkir, RFID, Arena Rockwell, Simulasi
Perancangan
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